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Regulator VAV z tworzywa sztucznego RVT-R

Przeznaczenie

Regulatory VAV wykorzystywane do automatycznej regulacji przeptywu strumienia powietrza w instalacjach
wentylacji, gdzie moga wystepowad zwiazki agresywne chemicznie. Poprzez zmiane wydatku powietrza
umozliwiaja stworzenie indywidualnego klimatu dla strefy lub kazdego z pomieszczen objetych systemem.
Za pomoca elementéw sterowania uwzgledniaja wystepowanie nieréwnomiernych obciazen w tych
pomieszczeniach, zaleznych np. od ilosci oséb znajdujacych sie w pomieszczeniu, a takze od zmiennych
czynnikéw, takich jak np. stopien wykorzystania urzadzen laboratoryjnych.

Regulatory RVT-R moga by¢ wykonane w dwdch wersjach pod wzgledem szybkosci dziatania, w zaleznosci od
przeznaczenia. W wersji z automatyka standardowa czas przesterowania przestony przepustnicy regulatora
wynosi 150 sekund, natomiast wwersji szybkiej tylko 3 sekundy.

Materiat

Obudowa oraz przestona przepustnicy regulacyjnej wykonane sa z termoplastycznego tworzywa sztucznego
w zaleznosciod opcji z polichlorku winylu PVC Llub polipropylenu PPs.

Zasada dziatania

Uktad regulacyjno - napedowy regulatora przeptywu stanowi zintegrowana jednostka regulacyjno-napedowa lub
zespot sktadajacy sie ze statycznego czujnika ci$nienia réznicowego, cyfrowego regulatora PID oraz sitownika.
Zasada dziatania opiera sie na pomiarze strumienia powietrza przeptywajacego przez regulator.

W regulatorach RVT-R jako element element spietrzajaco - pomiarowy zastosowano zwezke Venturiego
wykonana zgodnie z DIN EN ISO 5167-1, co gwarantuje wysoki stopien precyzji pomiaru. Po obu jej stronach
usytuowane sa krécce do pomiaru cisnienia. Podczas przeptywu powietrza przez element pomiarowy, po obu
jego stronach powstaje réznica ciénien, zalezna od strumienia przeptywu. Sygnat z elementéw spietrzajacych
przekazywany jest do czujnika ciénienia za pomoca elastycznych rurek impulsowych. Wartos¢ cisnienia na
elemencie spietrzajacym, zostaje przekazana do regulatora, gdzie jest przetworzona na wartos¢ przeptywu i
poréwnana z wartoscia zadana. Jezeli wartos¢ mierzona jest rézna od wartosci zadanej, sitownik przestony
regulacyjnej ustawia ja w takim potozeniu, aby nie wystepowata réznica pomiedzy wartoscia mierzona a zadana.

 Warto$¢ zmierzona | Wartosc zadana
h Regulator PID

Sitownik Przetwornik
réznicy cisénienia

<

Uwaga: Zadane parametry
przeptywu ustawiane sa
Zwezka Venturiego fabrycznie przez producentai
nie moga by¢ korygowane
przez nieupowaznione osoby.

Rys. 1.Schemat dziataniaregulatora RVT-R



Regulator VAV z tworzywa sztucznego RVT-R
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Rys. 2. Regulator przeptywu VAV typu RVT-R bez kotnierza montazowego

Tab. 1. Wymiary charakterystyczne
DN @d EL GL L1 L2
125 126 320 400 40 73
160 161 230 310 40 0
200 201 250 340 90 17
250 251 300 400 50 36
315 316 390 490 50 68
400 401 1100 1200 50 200
500 501 1400 1540 70 280
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Rys. 3. Regulator przeptywu VAV typu RVT-R z kotnierzem montazowym
Tab. 2. Wymiary charakterystyczne
DN ?d @D GL L1 | @d,/iloé¢ | Dk
125 125 185 400 107 7/8 165
160 160 230 310 0 7/8 200
200 200 270 350 11 7/8 240
250 250 320 400 36 7/12 290
315 315 395 490 58 9/12 350
400 400 480 1250 | 260 9/16 445
500 500 580 1400 | 260 9/20 545
Wymiary typowe i zakres stosowania
Tab.3 Srednice nominalne oraz zakres stosowania
DN Vmin [m3/h] Vmax [m3/h]
125 60 442
160 85 690
200 110 950
250 195 1766
315 310 2804
400 585 4522
500 910 7000




Regulator VAV z tworzywa sztucznego RVT-R

Wymiary typowe i zakres stosowania

Regulator RVT-R nalezy montowac zgodnie z kierunkiem przeptywu powietrza oznaczonym strzatka na
obudowie urzadzenia.

Dla zapewnienia prawidtowego dziatania urzadzenia zaleca sie zachowanie przy montazu modutéw
nastepujacych zasad:

- dtugosc odcinka prostego przed regulatorem 4D
- dtugosc odcinka prostego za regulatorem 1D

Podtaczenie elektryczne jednostki pomiarowo-sterujaco-wykonawczej powinna wykonac¢ zgodnie ze
schematem podanym w zataczonej do urzadzenia dokumentacji, odpowiednio wykwalifikowana osoba.

Spadek cisnienia w regulatorze RVT-R
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Wykres 1. Nomogram spadku ci$nienia wregulatorze RVT-R przy petnym otwarciu przepustnicy



Regulator VAV z tworzywa sztucznego RVT-R

Dane techniczne

Tab. 4. Poziom mocy akustycznej nawylocie regulatora
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Regulator VAV z tworzywa sztucznego RVT-R

Dane techniczne

Tab. 5. Poziom mocy akustycznejregulatora do otoczenia
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Regulator VAV z tworzywa sztucznego RVT-R

Uktad regulacyjno - napedowy

Regulatory mozna podzieli¢ na dwa warianty pod katem szybkos$ci dziatania sitownika.

A) Wykonanie z automatyka standardowa - z czasem petnego przesterowania przestony réwnym 150 sekund,
stosowane na odciagitechnologiczne, odciagi ramieniowe itp.

W tym wariancie uktad regulacyjno-napedowy urzadzenia stanowi kompaktowa jednostka zawierajaca w jednej
obudowie dynamiczny czujnik réznicy ci$nien, pozycjoner oraz naped przepustnicy. Dostepne typy to : NMV-D3-
MP(LMV-D3-MP) lubGDB 181.1E.

Danetechniczne:

LMV-D3-MP (NMV-D3-MP)

Napiecie znamionowe 24 V AC/DC, 50/60 Hz
Zakres napiecia zasilania
19,2..28,8 VAC
21,6..26, 4V DC
Moc znamionowa 5 VA max. 5A@5ms (5,5 VA max. 5A@5ms)

Pob6r mocy
Praca 3 W (3,5W)
W spoczynku 1,25[W]
Moc znamionowa 5,5[VA]

Moment obrotowy 5 Nm (10 Nm)
Kierunek obrotu Wybierany przetacznikiem
Kat obrotu Maks.95°, nastawiane ograniczniki mechaniczne
Klasa ochronno$ci Il (napiecie bezpieczne - niskie)
Poziom mocy akustycznej Maks. 35dB
Kategoria ochrony obudowy IP54
Zakres temperatur otoczenia 0...+50[°C]
Zakres temperatur sktadowania -20...+80[°C]
Wilgotnos¢ 5...95% wilg.wzgl, brak kondensacji
Konserwacja bezobstugowy
Masa 500qg (700g)




Regulator VAV z tworzywa sztucznego RVT-R

Uktad regulacyjno - napedowy

Danetechniczne:

GDB 181.1E/3 [dedykowany do systemu SmayLab)

Napiecie znamionowe 24V AC, 50/60Hz

Zakres napiecia zasiania

192...288 VAC

Pobér mocy

Praca3 W (3,5 W)

W spoczynku 1,25[W]

Mo c znamionowa 5,5[VA]

Moment obrotowy 5 Nm

Kierunek obrotu Ustawiany podczas kalibracji

Kagtobrotu Maks.95°,

Klasa ochronnooeci lll (napiecie bezpieczne — niskie)

Kategoria ochrony obudowy IP54

Zakres temperatur otoczenia 0...+50[°C]

Zakres temperatur sktadowania-25...+70[°C]

Wilgotnooec 5...95% wilg.wzgl., brak kondensacj

Konserwacja bezobstugowy

Masa 5409

B) Wykonanie z automatyka szybka - z czasem przebiegu sitownika od 0 do 90° wynoszacym 3 sekundy.
W tym wariancie uktad regulacyjno-napedowy urzadzenia stanowi zestaw urzadzen, na ktéry sktadaja sie
statycny czujnik réznicy cisnien, modut regulacyjny PID oraz szybki sitownik.

Tab 6. Zestawy automatyki szybkiej

Sitownik Przetwornik Regulator PID
NMQ-24A-V-ST (LMQ-24A-V-ST) VF P-300 VRP-M
GAP191.1E OBM3460-3 SL-POL (osobny produkt)




Regulator VAV z tworzywa sztucznego RVT-R

Uktad regulacyjno - napedowy

Danetechniczne:

Sitownik LMQ24A-SRV-ST (NMQ24A-SRV-ST)

Dane techniczne:

Zasilanie 24 VAC/DC zregulatora VRP-...

Pobdér mocy

Praca 13W

W spoczynku 2 W

Mo cznamionowa 23 VA

Moment obrotowy (znamionowy) Min. 4 Nm (8 Nm)

Kierunek obrotu Wybierany przetacznikiem

Kat obrotu

Maks.95°, nastawiane ograniczniki

mechaniczne

Czasruchu3s

Klasa ochronnoéci Il [napiecie bezpieczne - niskie)

Poziom mocy akustycznej Maks. 52 dB

Kategoria ochrony obudowy | P54

Zakres temperatur otoczenia -30...+450 °C

Zakres temperatur sktadowa nia -40...+80 °C

Konse rwacja be zo bstugowy

Wymiary: 146/80/75 mm

Masa 850 g

Danetechniczne:

Sitownik GAP191.1E (dedykowany do systemu SmayLab)




Regulator VAV z tworzywa sztucznego RVT-R

Uktad regulacyjno - napedowy

Dane techniczne:
Zasilanie 24[V] AC/DC (z regulatora QBM3460-1)

Pobér mocy
Praca22 W
W spoczynkus W

Moment obrotowy (znamionowy) Min. 6 Nm przy napieciu znamionowym
Kierunek obrotu Wybierany przetacznikiem
Kat obrotu
Maks.95°
Klasa ochronnosci Il (napiecie bezpieczne - niskie)
Czas ruchu 2 s/90°
Kategoria ochrony obudowy IP54
Zakres temperatur otoczenia -32...+50 °C
Zakres temperatur sktadowania -32...+70 °C
Wymiary: 192/81/60[lmm]

Masa 1260 g
Sterowanie z kontrolera SmayLab

Statyczny czujnik cisnienia réznicowego - jest przystosowany do pracy w atmosferze zanieczyszczonej lub lekko
agresywnej. Solidna konstrukcja sprawia, ze idealnie nadaje sie do zastosowan w laboratoriach,
pomieszczeniach czystych oraz przemysle.

Tab7.Rodzaje przetwornikéw cisnienia

Typ Zakresy Zabezpieczenie | Wrazliwos¢ Masa
pomiarowe | przed temperaturowa
przeciazeniem

VFP-300 0...300 Pa Maks. 5000 Pa | £0,05%/K 280g

QBM 3460-3 0...300 Pa Maks. 5000 Pa <£0,05% petnej | 610g
skali/K

Uwaga:

Uktad napedowo sterujacy jest potaczony przewodami przez producenta, natomiast nabywca zobowiagzany jest
doprowadzi¢ do regulatora i sterownika zasilanie i sygnaty sterujace od kontrolera. Podtaczenia elektryczne

jednostek powinno by¢ wykonane, zgodnie ze schematem automatyki dotaczonym do dokumentacji
zaprojektowanego systemu, przez odpowiednio wykwalifikowana osobe.



Regulator VAV z tworzywa sztucznego RVT-R

Schematy podtaczen

LMV-D3-MP (NMV-D3-MP)

1 ~ AC24v
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Schemat 1. Podtaczenie regulatora oraz sterowanie przekaznikowe dla RTS-R z sitownikiem kompaktowym
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Schemat 2. Podtaczenie regulatora oraz sterowanie
LINJMQ24A-SRV-ST
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dla RTS-R z sitownikiem szybkim



Regulator VAV z tworzywa sztucznego RVT-R

Schematy podtaczen

GDB181.1E/3 lubGAP191.1E + QBM3460-3

Podtaczenie nalezy wykonac zgodnie z przekazanym schematem dla systemu SmaylLab
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Schemat 3. Ogélny schemat Schemat 4. Ogdlny schemata
podtaczenia sitownika GDB181.1E/3 podtaczenia sitownika GAP191.1E

oraz przetwornika QBM3460-3

Sposob zamowienia RVT-R

Przy zamowieniu nalezy podac informacje wedtug ponizszego sposobu:

RVT - <Ta> - <D> - <J> - <Vmax> / <Vmin> <Ts> - <K> - <Z> - <M>

Gdzie:
<Ta> - typ automatyki*
[brak] = Belimo
SL - Simens (SmayLab)
<D> - $rednica
<J> - typ przytacza*
[brak] = mufa
K - kotnierz
<V..> - maksymalny strumien przeptywu m°/h
<me - minimalny strumien przeptywu m’/h
<Ts> - typ sitownika*
[brak] = standard (150s.)
Q - szybki (3s.)
<K> - komunikacja*
[brak] =2... 10[V]
1-0...10[V]
<Z> - zastosowanie*

N/W - nawiew/wyciag
O - odciag techobologiczny
D - dygestorium
<M> - materiat
PPs - polipropylen
PVC - polichlorek winylu PVC

*wielkosSci opcjonalne, ich brak spowoduje zastosowanie wartosci domyslnych

Przyktad zamowienia:
RVT-R - 250 - 1100/200 - N/W - PPs
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